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Hdheneinstellvorrichtunq fur einen Vertikutierer 

Die Erfindung betrifft eine Hoheneinstellvorrichtung fur 
ein fahrbares Arbeitsgerat , insbesondere fiir einen Vertiku- 
tierer nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1, 

Vertikutierer weisen eine um eine waagerechte Achse rotie- 
rende Messerwalze auf , die mit einstellbarer Tiefe in einen 
Rasen einschneiden, um diesen von Moos, Filz und Unkraut zu 
befreien. Luft; Wasser und Nahrstoffe konnen so wieder an 
die Wurzeln gelangen. 

Bei einem gattungsgemaflen Vertikutierer greift eine Rastna- 
se des Einstellhebels in ein Rastloch einer Rastplatte ein, 
die am Griff holm geratefest befestigt ist. Die Rastplatte 
weist mehrere auf einem Kreisbogen hintereinander angeord- 
nete Rastlocher als Gegenanschlage auf, so dai3 die Arbeits- 
hohe des Vertikutierwerkzeuges stufenweise verstellbar ist, 
Zur Veranderung der Arbeitshohe mul3 der Einstellhebel aus 
einer ersten Verrastung gelost und in eine die neue Ar- 
beitsstellung bestimmende Verrastung eingefadelt werden. 
Wird zum t^berfahren von Wegen, Plattierungen oder dgl, der 
Vertikutierer in die Transportstellung verstellt, muj3 bei 
der anschlieflenden Ruckstellung auf eine gewahlte Arbeits- 
stellung erneut die gewiinschte Rastoffnung ausgesucht und 
der Einstellhebel in die entsprechende Verrastung eingefS- 



delt werden. Dies ist aufwendig und zeitraubend, wobei ein 
falsches Einrasten und damit eine unerwiinscht geanderte Ar- 
beit shohe oft nicht vermieden werden kann, 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine gattungsge- 
maiSe Hoheneinstellvorrichtung derart auszubilden, dafl ein 
Wechsel zwischen einer Transportstellung und einer Arbeits- 
stellung einfach und sicher ausgefiihrt werden kann. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemafi nach den kennzeichnenden 
Merkmalen des Anspruchs 1 gelost. 

Der Anschlag ist unabhangig von dem Einstellhebel an der 
Rastkurve festlegbar, so dafl beini Wechsel in die Transport- 
stellung der Anschlag unverandert in der Rastkurve fest- 
liegt. Bei einer Ruckstellung der Hoheneinstellvorrichtung 
aus der Transportlage in die Arbeitsstellung ist der Hebel 
lediglich bis an den f estliegenden Anschlag zuruckzuschwen- 
ken, wodurch die vormals gewahlte Arbeitsstellung wieder 
eingestellt ist* Dabei ist von Vorteil, dafl der Einstellhe- 
bel nach Losen aus einer verrasteten Transportstellung im 
wesentlichen selbsttatig an den die Arbeitsstellung bestim- 
menden Anschlag zuriickschwenkt • 

Die Rastkurve ist bevorzugt an einem Langsrand der Befesti- 
gungsplatte ausgebildet, wobei der Langsrand zweckmaflig die 
Langskante eines in der Befestigungsplatte ausgebildeten 
Langsschlitzes ist. 

Das den Anschlag bildende Rastelement ist ein quer zur Ver- 
schwenkebene des Einstellhebels liegender, in einem Griff- 
abschnitt gehaltener Rastbolzen, wobei der Griff abschnitt 
in Richtung auf die Raststellung des Rastbolzens federbe- 
lastet ist. Dadurch ist eine unverlierbare Sicherung des 
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Griffabschnittes mit dem Rastelement in einer gewahlten 
Raststellung gewahrleistet . 

In vorteilhaf ter Weiterbildung ist der Griff abschnitt aus 
einem U-formigen Grundkorper gebildet, der den die Rast- 
kurve aufweisenden Langsrand iibergreift, wobei der Rastbol- 
zen zwischen den freien Schenkelenden gehalten ist* Zwi- 
schen dem Griff abschnitt und dem iibergrif f enen Langsrand, 
vorzugsweise dem Auflenrand der Befestigungsplatte ist eine 
Schraubenf eder angeordnet, durch die die Federbelastung des 
Rastbolzens in Richtung auf seine Raststellung in einer 
Rastvertiefung der Rastkurve gewahrleistet ist. 

Um eine sichere Anlage des Einstellhebels an dem anschlag- 
bildenden Rastelement mit Griff abschnitt zu erzielen, ist 
in einer eingenommenen Raststellung der Grif fabschnitt um 
den Rastbolzen verschwenkbar . Damit richtet sich die dem 
Einstellhebel zugewandte Anlageflache des Griffabschnittes 
parallel zu der anliegenden Schmalseite des Einstellhebels 
aus und gewahrleistet eine flachige Anlage. 

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich aus den wel- 
ter en Anspriichen, der Beschreibung und der Zeichnung, in 
der ein nachfolgend im einzelnen beschriebenes Ausfiihrungs- 
beispiel der Erfindung dargestellt ist. Es zeigen: 

Fig. 1 eine Seitenansicht eines fahrbaren Vertikutierers 
in schematischer Darstellung, 

Fig. 2 eine Seitenansicht der erf indungsgemaBen Hohenein- 
stellvorr ichtung / 

Fig- 3 einen Schnitt langs der Linie III-III in Fig. 2, 
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Pig. 4 in schematischer Darstellung die Hoheneinstellvor- 
richtung nach Fig. 2 mit ausgerastetem Anschlag, 

Pig. 5 einen Schnitt langs der Linie V-V in Fig. A, 

Fig. 6 eine Seitenansicht der Hoheneinstellvorrichtung 
nach Fig. 2 in niedrigster Arbeitsstellung, 

Fig. 7 eine Seitenansicht der Hoheneinstellvorrichtung in 
Transportstellung; 

Pig. 8 in schematischer Darstellung die Hoheneinstellvor- 
richtung mit in Richtung auf die Transportstellung 
2U verschwenkendem Einstellhebel, 

Fig. 9 einen Schnitt ISngs der Linie IX-IX in Fig. 8, 

Pig. 10 eine Schnittdarstellung gemafi Pig. 9 mit dem iiber 
eine Rampe seitlich verschwenkten Einstellhebel; 

Fig. 11 eine Schnittdarstellung gemafl Pig. 9 mit in Trans- 
portstellung eingerastetem Einstellhebel. 

Das in Fig. 1 in Seitenansicht dargestellte Arbeitsgerat 
ist ein Vertikutierer , in dessen Gehause 1 ein Antriebs- 
motor 2 montiert ist. Der Antriebsmotor kann ein Elektromo- 
tor Oder auch ein Verbrennungsmotor sein und treibt ein 
Vertikutierwerkzeug 3 drehend an, welches aus auf einer 
Welle 5 angeordneten Messern 4 besteht. Die Welle 5 liegt 
etwa horizontal zum Boden 6 quer zur Arbeitsrichtung 7 des 
Vertikutierers. Dessen Gehause 1 ist iiber Laufrader 8 am 
Boden 6 abgestiitzt und weist einen schrag aufwarts verlau- 
fenden Griffholm 9 mit einem Griff abschnitt 14 zum Ftihren 
des Vertikutierers auf. 
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Die Laufrader 8 sind jeweils an dem einen Ende eines zwei- 
armigen Hebels 10 drehbar gehalten, wobei die Hebel 10 je- 
weils urn eine horizontale Achse 18 schwenkbar am Gehause 1 
montiert sind. Die anderen Enden 11 der Hebel 10 sind liber 
eine Verbindungsstange 12 miteinander verbunden, so dafl die 
beiden schwingenartigen Hebel 10 gemeinsam verstellbar 
sind. Die auf der anderen Langsseite des Gehauses 1 ange- 
ordneten Laufrader 8 konnen in gleicher Weise miteinander 
verbunden sein; bevorzugt sind die vorderen und hinteren 
Laufrader 8 jeweils gemeinsam auf einer Achse 13 angeord- 
net; welche uber die schwingenartigen Hebel 10 in ihrer La- 
ge relativ zum Gehause 1 verstellbar sind. Die Welle 5 des 
Werkzeugs 3 liegt etwa parallel und zwischen den beiden 
Achsen 13 der vorderen und hinteren Laufrader 8. 

Im Bereich des Griff abschnittes 14 des Griffholms 9 ist 
eine Hoheneinstellvorrichtung 15 mit einem Binstellhebel 16 
angeordnet, der uber ein im Ausfiihrungsbeispiel als Bowden- 
zug ausgebildetes Koppelelement 17 mit den Laufradern 8 
bzw. den sie tragenden Hebeln 10, 12 verbunden ist. Im ge- 
zeigten Ausftihrungsbeispiel greift das Bowdenzugseil 37 an 
dem einen Ende 11 des schwingenartigen Lauf radhebels 10 an, 
wahrend das andere Ende des Bowdenzugs 37 benachbart zur 
Verschwenkachse 19 des Einstellhebels 16 mit dem Binstell- 
hebel 16 verbunden ist. Die Bowdenzughtille 36 ist an dem 
einen Ende am Gehause 1 und an dem anderen Ende an einem 
Winkel 60 abgestiitzt, welcher an einer Bef estigungsplatte 
21 montiert ist, die nahe dem Griff abschnitt 14 am Griff- 
holm 9 festgelegt ist. 

Der Einstellhebel 16 ist in Richtung des Doppelpfeils 20 in 
einer zur Bef estigungsplatte 21 parallelen Ebene um die 
Verschwenkachse 19 verschwenkbar , wobei die Stellbewegung 



40715B.MA 



• ••• 

• •« 



• « •••• 

• • • 

• • • • 

• • • 



•••• 

» • t 
» • • 

• •• « 

• • • 



liber das Koppelelement 17 auf die verschwenkbare Lagerung 
der Laufrader 8 libertragen wird, so da/3 diese relativ zum 
Gehause 1 hohenverstellt werden. Die Hohenverstellung der 
Laufrader 8 hat eine Anderung der Arbeitshohe des Vertiku- 
tierwerkzeuges 3 zur Folge, so da/3 dessen Vertikutiertief e 
durch Verschwenken des Einstellhebels 16 einstellbar ist. 

In Fig. 2 ist die erf indungsgemafle Hoheneinstellvorrichtung 
in einer hochsten Arbeitslage des Vertikutierwerkzeuges 3 
gezeigt. In dieser hochsten Arbeitslage ist das dem Ein- 
stellhebel 16 zugewandte Bowdenzugende des Bowdenzugseils 
37 urn die Lange bl aus der Bowdenzughiille 36 ausgezogen; 
entsprechend ist das am Ende 11 des schwingenartigen Hebels 
10 angelenkte Ende des Bowdenzugseiles verkiirzt. Diese 
- hochste - Arbeitsstellung des Vertikutierers ist durch 
einen Anschlag 50 gesichert, der als in dem Verschwenkweg 
des Einstellhebels 16 liegendes Rastelement 51 ausgebildet 
ist, welches unabhangig von der Lage des Einstellhebels 16 
langs einer Rastkurve 60 in vorgebbaren Raststellungen 
(Fig, 2, Fig, 4, Fig. 6) festlegbar ist. Die Rastkurve 60 
liegt etv;a parallel zur Verschwenkebene 70 (Fig. 9) des 
Einstellhebels 16 und erstreckt sich im gezeigten Ausfiih- 
rungsbeispiel als Kreisbogenabschnitt urn die Verschwenk- 
achse 19 des Einstellhebels 16. Die Rastkurve 60 ist dabei 
an einem Langsrand der Bef estigungsplatte ausgebildet, wozu 
im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel ein kreisbogenf ormiger 
Langsschlitz 61 in der Bef estigungsplatte 21 ausgebildet 
ist. Der der Verschwenkachse 19 entfernt liegende Langsrand 
des Langsschlitzes 61 bildet dabei die Langskante 62, an 
der die Rastkurve 60 ausgebildet ist. Diese setzt sich 
2weckmaJ3ig aus einer Vielzahl von Rastvertief ungen 63 zu- 
sammen, die - wie zum Beispiel Fig. 4 zeigt - mit aqui- 
distanten Abstanden a in Richtung des Langsschlitzes ne- 
beneinanderliegen. Es kann auch zweckmaflig sein, die Rast- 
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vertiefungen 63 mit unterschiedlichen Abstanden zueinander 
anzuordnen* 

Mit den Rastvertief ungen 63 wirkt das Rastelement 51 zusam- 
men, welches im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ein quer zur 
Verschwenkebene 70 liegender, in einem Griff abschnitt 52 
gehaltener Rastbolzen 53 ist. Der Griff abschnitt ist in 
Richtung auf die Raststellung des Rastbolzens 53 federbe- 
lastet, wozu entsprechend der Darstellung in Fig. 3 zwi- 
schen dem Auflenrand 64 der Bef estigungsplatte 21 und dem 
Grif fabschnitt 52 eine als Druckfeder wirkende Schrauben- 
feder 54 angeordnet ist, 

Der Griffabschnitt 52 ist aus einem U-formigen Grundkorper 
55 gebildet, der den die Rastkurve 60 aufweisenden Langs- 
rand 62 ubergreift, wobei der Rastbolzen 53 zwischen den 
freien Schenkelenden 56 und 57 gehalten ist. Zweckmaflig 
greift der Bolzen 53 in Aufnahmebohrungen 58, die in den 
Schenkeln 56 und 57 eingebracht sind. Sind die Bohrungen 58 
als Durchgangsbohrungen ausgebildet, kann nach Aufsetzen 
des Grif fabschnittes 52 auf den Aufienrand 64 der Rastbolzen 
53 von auJ3en in die Bohrungen 58 eingetrieben werden, wobei 
er den Langsschlitz 61 in der Bef estigungsplatte 21 durch- 
greift. Die zwischen dem Auflenrand 64 und dem Boden des 
U-formigen GrundkSrpers 55 angeordnete Schraubenf eder 54 
libt auf den Grundkorper 55 eine Kraft in Richtung des Pfei- 
les 71 aus, wodurch der freiliegende Mittelabschnitt des 
Rastbolzens 53 in Richtung auf die Rastkurve 60 kraf tbeauf-- 
schlagt ist. Der Rastbolzen 53 liegt dabei in einer Rast- 
offnung 63 und wird in dieser Raststellung durch die 
Schraubenf eder 54 gesichert. 

Die dem Einstellhebel 16 zugewandten Schmalseiten 59 der 
Schenkel 56 und 57 liegen zu der durch die Achse des Rast- 
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bolzens 53 gehenden Mittelebene 72 des Griff abschnittes 52 
geneigt. Da dariiber hinaus der Griff abschnitt 52 um die 
Achse des Rastbolzens 53 verschwenkbar in der Rastoffnung 
63 der Rastkurve 60 gehalten ist, richtet sich der durch 
den Griff abschnitt 52 gebildete Anschlag so aus, dafl eine 
Schmalseite eines Schenkels parallel zur zugewandten 
Schmalseite 66 des blattf ederartigen Einstellhebels 16 
liegt. Die Schmalseite 59 des Anschlags 50 liegt somit fla- 
chig an der zugewandten Schmalseite 66 des Einstellhebels 
16 an, 

Wie in Pig. 4 dargestellt, wird zum Verstellen der Vertiku- 
tiertiefe der Anschlag 50 gegen die Kraft der Schraubenfe- 
der 54 in Pf eilrichtung 73 niedergedruckt und in Richtung 
einer der Pfeile 74, 75 langs der Rastkurve 60 bzw. des 
Langsschlitzes 61 auf dem um die Verschwenkachse 19 des 
Einstellhebels 16 bogenfarmig verlaufenden Auflenrand 64 
verschoben, bis die gewunschte Stellung des die Vertiku- 
tiertiefe bestimmenden Anschlags 50 erreicht ist. Durch 
Loslassen des Griff abschnittes 50 rastet der Rastbolzen in 
die deckungsgleich liegende Rastoffnung 63 ein und ist in 
dieser unverlierbar gehalten. In Langsrichtung der Rast- 
kurve 60 bzw. des Langsschlitzes 61 ist durch die Tiefe t 
der Rastvertiefungen 63 eine f ormschliissige Verriegelung 
des Rastbolzens 53 mit der Bef estigungsplatte 21 erreicht, 
die somit gleichzeitig die Rastplatte fur den Anschlag 50 
bildet. Die Tiefe t der Rastvertiefungen 63 entspricht be- 
vorzugt dem Durchmesser des Rastbolzens 53. Es kann zweck- 
mafiig sein, die Rastvertiefung 63 tiefer als den Durchmes- 
ser d des Rastbolzens 53 auszubilden. 

In Fig. 6 ist die tiefste Einstellung der Hoheneinstellvor- 
richtung 15 gezeigt; in dieser liegt der Rastbolzen 53 in 
der dem Ende 65 benachbart liegenden Rastvertiefung 63 der 
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Rastkurve 60; durch diese Rastvertiefung ist die minimale 
Lange b des ausgezogenen Endes des Bowdenzugseils 37 be- 
stinunt. Der minimalen Lange b entspricht eine maximale 
Lange des am Ende 11 des schwingenartigen Hebels 10 angrei- 
fenden Bowdenzugseils 37 am GehSuse 1. Entsprechend sind 
die Laufrader 8 derart verlagert, dai3 das Vertikutierwerk- 
zeug 3 eine maximale Eingrif f tiefe in den Boden 6 aufweist. 

An dem anderen Ende 67 der Rastkurve 60 bzw. des Langs- 
schlitzes 61 ist eine Rastoffnung 68 angeordnet, der ein 
Rastnocken 78 des Einstellhebels 16 zugeordnet ist. Wie 
Fig. 9 zeigt, ist der Rastnocken 78 auf der der Befesti- 
gungsplatte 21 zugewandten Breitseite 76 des Einstellhebels 
16 angeordnet, wobei der Rastnocken 78 mit Spiel im Langs- 
schlitz 61 liegt. An dem Ende 67 des Langsschlitzes 61 ist 
eine seitlich zum Langsschlitz liegende Rampe 77 angeord- 
net, welche als ausgebogene Lasche an dem Ende 67 des 
Langsschlitzes 61 ausgebildet ist. Wird der Einstellhebel 
16 gemSfl Pfeil 79 in Fig. 8 urn die Verschwenkachse 19 be- 
wegt, gleitet der Nocken 78 im Bereich des Endes 67 des 
Langsschlitzes 61 auf die Rampe 77 auf, so daJ3 bei weiterer 
Bewegung in Pf eilrichtung 79 der Einstellhebel 16 tiber den 
auf der Rampe 77 aufgleitenden Nocken 78 federnd aus dem 
Langsschlitz 61 seitlich verdrangt wird {Fig. 10). Bei wei- 
terer Bewegung in Pfeilrichtung 79 fallt der Nocken 78 in 
die Rastoffnung 68 ein, wobei sich der Einstellhebel 16 fe- 
dernd in seine Ausgangslage zuriickstellt . Die Hohenein- 
stellvorrichtung hat die in Fig. 7 dargestellte Transport- 
stellung erreicht, in der das ausgezogene Ende des Bowden- 
zugseils 37 eine maximale Lange b2 erreicht hat. Die Messer 
4 des Vertikutierwerkzeugs 3 stehen aufier Eingriff mit dem 
Boden 6 in einem Sicherheitsabstand liber diesem. Durch fe- 
derndes Auslenken des Einstellhebels 16 wird der Rastnocken 
78 aus der Rastoffnung 68 ausgehoben und der Einstellhebel 
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16 entgegen Pf eilrichtung 79 (Pig. 8) in eine durch den An- 
schlag 50 voreingestellte Arbeitsstellxing (Fig. 2, Fig. 6) 
verstellt. Dabei verstellt sich der Einstellhebel 16 nach 
dem Losen der Verrastung 68/78 selbsttatig entgegen Pfeil- 
richtung 79 in Richtung zur Anlage auf den Anschlag 50* 

Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel greift das Bowdenzugseil 
37 auf der Seite der Verschwenkachse 19 am Einstellhebel 16 
an, auf der auch die Rastkurve liegt. Die die Transport- 
stellung bestimmende Rastoffnung 68 liegt daher an dem dem 
Griff abschnitt 14 des Griffholmes 9 zugewandten Ende 67 des 
Langsschlitzes 61; das dem Gehause 1 zugewandte Ende 65 be- 
stimmt die tiefste Arbeitsstellung des Vertikutierers. Wird 
das Bowdenzugseil 37 auf der dem Langsschlitz 61 abge- 
wandten Seite der Verschwenkachse 19 am Einstellhebel 16 
befestigt; ergibt sich eine Umkehr der durch die Enden 65 
und 67 bestimmten Stellungen. Die Transportstellung liegt 
dann an dem dem Gehause 1 zugewandten Ende 65 des Langs- 
schlitzes 61. 
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Ansprliche 



1. Hoheneinstellvorrichtung fiir ein fahrbares Arbeitsge- 
rat, insbesondere fiir einen Vertikutierer , mit einem 
Laufrader (8) aufweisenden Gehause (1), mit einem in 
dem Gehause (1) drehbar gelagerten Arbeitswerkzeug (3), 
dessen ArbeitshShe durch Hohenverstellung der Laufrader 
(8) einstellbar ist, mit einem zentralen Einstellhebel 
(16), der an einer Befestigungsplatte (21) urn eine Ver- 
schwenkachse (19) verstellbar gehalten ist, wobei der 
Einstellhebel (16) Ober ein Koppelelement (17) mit den 
hShenverstellbaren Laufradern (8) verbunden ist und der 
Einstellhebel (16) in einer Arbeitsstellung an einem 
geratefesten Anschlag (50) abgestiitzt ist, 

dadurch gekennzeichnet, dafi der Anschlag (50) ein in 
dem Verschwenkweg des Einstellhebels (16) liegendes 
Rastelement (51) ist, welches unabhSngig von der Lage 
des Einstellhebels (16) ISngs einer Rastkurve (60) in 
vorgebbaren Raststellungen festlegbar ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, dafl sich die Rastkurve (60) 
etwa parallel zur Verschwenkebene (70) des Einstell- 
hebels (16) erstreckt. 
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Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, 

dadurch gekennzeichnet , dafl sich die Rastkurve (60) als 
Kreisbogenabschnitt urn die Verschwenkachse (19) des 
Einstellhebels (16) erstreckt. 

Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, dai3 die Rastkurve (60) an einem 
Langsrand (62) der Befestigungsplatte (21) ausgebildet 
ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, dal3 der LSngsrand (62) die 
Langskante eines in der Befestigungsplatte (21) ausge- 
bildeten Langsschlitzes (61) ist. 

Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, da/3 die Rastkurve (60) aus 
einer Vielzahl von Rastvertiefungen (63) zusammenge- 
setzt ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 6, 

dadurch gekennzeichnet, da/3 benachbarte Rastvertiefun- 
gen (53) mit aquidistanten Abstanden (a) zueinander 
liegen. 

Vorrichtung nach Anspruch 6 oder 7, 
dadurch gekennzeichnet, dafl die Tiefe (t) einer Rast- 
vertiefung (63) etwa dera Durchmesser (d) des Rastbol- 
zens (53) entspricht, bevorzugt gr6/3er als dieser ist. 

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, da/3 das Rastelement (51) ein 
quer zur Verschwenkebene (70) liegender, in einem 
Griffabschnitt (52) gehaltener Rastbolzen (53) ist, und 
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der Griff abschnitt (52) in Richtung auf die Raststel- 
lung des Rastbolzens (53) f ederbelastet ist. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, 

dadurch gekennzeichnet , dai3 der Griff abschnitt (52) aus 
einem U-formigen Grundkorper (55) gebildet ist, der den 
die Rastkurve (60) aufweisenden Langsrand (62) tiber- . 
greift, wobei der Rastbolzen (53) zwischen den freien 
Enden der Schenkel (56; 57) gehalten ist. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 9 Oder 10, 

dadurch gekennzeichnet, daJ3 zwischen dem Griff abschnitt 
(52) und dem tibergrif f enen Langsrand (62), vorzugsweise 
dem AuiSenrand (64) der Bef estigungsplatte (21), eine 
Schraubenfeder (54) angeordnet ist. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 9 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet , daiS in Raststellung der Griff- 
abschnitt (52) urn den Rastbolzen (53) verschwenkbar 
ist. 

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 9 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, dai3 zumindest die dem Einstell- 
hebel (16) zugewandten Schmalseiten (59) der Schenkel 
(56, 57) zur Mittelebene (72) des Griff abschnittes (52) 
geneigt liegen. 

14. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, dal3 an einem Ende (67) der 
Rastkurve (60) eine Rastoffnung (68) fiir einen Rast- 
nocken (78) des Einstellhebels (16) angeordnet ist. 

15. Vorrichtung nach Anspruch 14, 

dadurch gekennzeichnet, dai3 der Rastnocken (78) iiber 
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eine Rampe (77) in die Rasteffnung (68) iiberfuhrbar 
ist . 

Vorrichtung nach Anspruch 14 oder 15, 
dadurch gekennzeichnet , da/3 der Rastnocken (78) mit 
seitlichem Spiel in den Langsschlitz (61) eingreift und 
die Rampe (77) den Rastnocken (78) aus dem Langsschlitz 
(61) in die an dem einen Ende (67) liegende Rastoffnung 
(68) uberfiihrt. 

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 14 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, dai3 sich die Rampe (77) seit- 
lich neben dem Langsschlitz (61) erstreckt. 
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